浙江大学  机械工程  学院(系)校级第十七期SRTP项目结题汇总表

	序

号
	项   目  名   称
	学生立项负责人姓名和参加学生姓名
	年

级
	总评

成绩
	成果

形式
	聘请

指导

教师
	职

称
	论文发表杂志名称与年月

	1
	学步车的问题探究与改良
	徐涵喆
	13级
	良
	研究报告
	唐任仲
	教授
	

	2
	飞机装配用临时紧固件设计
	杨婷婷
	13级
	良
	研究报告
	方强
	副教授
	

	3
	压阻式柔性触觉传感器的改良设计 
	丛博
	13级
	优
	研究报告
	梅德庆
	教授
	

	4
	柴油发动机基础理论的知识语义网络和可视化展示 
	周星辰
	13级
	良
	研究报告
	顾新建
	教授
	

	5
	锻造棒材水浸超声检测用一体化伺服控制电动滚筒设计和试验 
	彭锡睿
	13级
	良
	研究报告
	杨辰龙
	副教授
	

	6
	基于可见光对射传感器的人体学输入设备
	陈笑行
	13级
	优
	研究报告
	李立新
	副教授
	

	7
	具有变螺距螺线型爬行能力的管道机器车
	杨筱钰
	13级
	良
	专利、研究报告
	杨克己
	教授
	

	8
	面向高效活检取样的可操控仿生医用针设计
	刘恒
	13级
	良
	研究报告
	汪延成
	
	

	9
	推土机传动系统总成加载试验台机电设计
	郑文钢 
	13级
	良
	研究报告
	杨辰龙
	副教授
	

	10
	PROW智能素描机器人[机械电子模块]

	黄政明
	13级
	优

	研究报告
	朱世强
	教授
	

	11
	下肢准被动踝关节外骨骼康复系统研究与开发

	 穆俊辰
	13级
	良

	研究报告
	杨灿军
	教授
	

	12
	外窗清洁机器人的设计与制作

	王挺
	13级
	良

	研究报告
	金波
	教授
	

	13
	基于家庭wifi的远程智能开关的研制

	王一潇
	13级
	良

	研究报告
	傅新
	教授
	

	14
	PROW智能素描机器人[核心处理模块]
	余楠
	13级
	优

	研究报告
	朱世强
	教授
	

	15
	电磁加速最优化方案的探究
	操岭
	13级
	优

	研究报告
	刘宏伟
	副教授
	

	16
	石油管道清污机器人吸附装置
	韩树亮
	13级
	良

	研究报告
	杨灿军
	教授
	

	17
	基于旋转水流负压场的水下打捞机器人的研发
	谢欣成
	13级
	优

	研究报告
	黎鑫
	教授
	

	18
	集尘器的研制
	邹成业
	13级
	优

	研究报告
	黎鑫
	教授
	


说明：1.学生参加SRTP总评成绩按优秀、良好、中等、合格、不合格等级评定。
2成果形式：按论文（设计）、产品（开发）、专利（推广）、研究报告、调研报告等类别。

3.由学院(系)本科教学管理科填写，并存档。
浙江大学 机械工程 学院(系)院系级第   期SRTP项目结题汇总表
	序

号
	项   目  名   称
	学生立项负责人姓名和参加学生姓名
	年

级
	总评

成绩
	成果

形式
	聘请

指导

教师
	职

称
	论文发表杂志名称与年月

	1
	乘用车变速器系统变形综合试验台机电设计
	李万琦
	13级
	良
	研究报告
	杨辰龙
	副教授
	

	2
	自动制动式办公椅研发项目
	杨陈昕
	13级
	良
	研究报告
	陈芨熙
	副教授
	

	3
	大型超市“流浪商品”的回收分析与优化管理方案     
	叶松耸
	13级
	良
	研究报告
	陈芨熙
	副教授
	

	4
	绕“8”字轨迹无碳小车
	黄天玺
	13级
	良
	研究报告
	傅建中
	教授
	

	5
	气弹簧与后备箱运动模拟和布置优化
	边成亮
	13级
	中等
	研究报告
	傅建中
	教授
	

	6
	珍珠自动化分选装置机构设计
	 陈前勇 
	13级
	中等
	研究报告
	魏燕定
	教授
	

	7
	医用监测褥疮病患的接触应力分布系统研制
	付文鑫
	13级
	良
	研究报告
	汪延成
	
	

	8
	薄膜微型温差发电器的升压电路设计及应用
	胡飞
	13级
	未结题答辩
	
	梅德庆
	教授
	

	9
	紫金港校区休闲餐厅布局优化问题
	贾钦尧
	13级
	未结题答辩
	
	唐任仲
	教授
	

	10
	自行车库三维空间利用优化
	于启明
	13级
	良
	研究报告
	唐任仲
	教授
	

	11
	住宅装修过程的信息化监管
	沈姚辉
	13级
	良
	研究报告
	唐任仲
	教授
	

	12
	多功能折叠桌的设计与制作
	武欣
	13级
	良
	研究报告
	周继烈
	副教授
	

	13
	泳池清洁机器人的研究与设计
	王磊
	13级
	良
	研究报告
	赵亮
	副教授
	

	14
	爬楼梯机械的研究与设计
	杨俊杰
	13级
	未结题答辩
	
	顾大强
	副教授
	

	15
	半自动包装机械的研究与设计
	曾元辰
	13级
	优
	研究报告
	顾大强
	副教授
	

	16
	自动擦玻璃机器人的设计与研究
	朱雨贺
	13级
	未结题答辩
	
	赵亮
	副教授
	

	17
	微型机器人的运动方式以及实现方式的研究
	柏朋
	13级
	中等
	研究报告
	陆国栋
	教授
	

	18
	3D巧克力打印笔
	可鑫
	13级
	中等
	研究报告
	贺永
	副教授
	

	19
	HTE-203工程机械变速箱噪声测试试验台设计
	姚博斌
	13级
	中等
	研究报告
	杨辰龙
	副教授
	

	20
	基于3D打印的柔性机械手制作
	袁岑岑
	13级
	优
	研究报告
	贺永
	副教授
	

	21
	仿生机械手臂远程控制系统搭建
	翁嘉豪
	13级
	良
	研究报告
	孟濬
	副教授
	

	22
	大型机翼翻转设备设计
	朱兆杰
	13级
	良
	专利、研究报告
	方强
	副教授
	

	23
	基于实时图像处理的次品分拣机的研发
	高志坚
	13级
	优

	研究报告
	刘昊
	副教授
	

	24
	高压绝缘子柱攀爬清洁机器人设计开发
	黄佳男
	13级
	优

	研究报告
	邹俊
	教授
	

	25
	基于单片机的机械手设计与制造
	李道明
	13级
	优

	研究报告
	李德骏
	副教授
	

	26
	应用于微纳气体传感单元的防气流扰动装置设计
	刘子鑫
	13级
	良

	研究报告
	刘伟庭
	教授
	

	27
	自动胃肠吻合器的设计与研制
	楼早
	13级
	优

	研究报告
	雷勇
	副教授
	

	28
	体外膜肺氧合系统设计
	孙泽标
	13级
	良

	研究报告
	阮晓东
	副教授
	

	29
	科里奥利质量流量计测量管振动特性研究
	唐炜
	13级
	良

	研究报告
	阮晓东
	副教授
	

	30
	基于楔形间隙的血泵液力悬浮装置优化设计
	杨宇杰
	13级
	良

	研究报告
	阮晓东
	副教授
	

	31
	物联网于室内环境优化防外界污染的运用
	蒋李同
	13级
	良

	研究报告
	刘昊
	副教授
	

	32
	对基于单片机的机械手的研究和改进
	王杰
	13级
	优

	研究报告
	雷勇
	副教授
	

	33
	太阳能动力车
	邓汉坤
	13级
	优

	研究报告
	刘宏伟
	副教授
	

	34
	触觉传感手指设计
	王靖
	13级
	优

	研究报告
	刘伟庭
	教授
	

	35
	视觉微流量计的研究与设计
	袁林俊
	13级
	优

	研究报告
	唐建中
	副教授
	

	36
	小型水净化系统的研发与改装
	朱林杭
	13级
	优

	研究报告
	 傅新
	教授
	


说明：1.学生参加SRTP总评成绩按优秀、良好、中等、合格、不合格等级评定。
2成果形式：按论文（设计）、产品（开发）、专利（推广）、研究报告、调研报告等类别。

3.由学院(系)本科教学管理科填写，并存档。
